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(57) Abstract: The invention relates to a method and unit for determining the spatial position of a wheel rim relative to a measuring 
unit having at least one camera, the wheel rim being located within the field of vision of the camera. This method involves: the 
provision of a model that describes, by means of model parameters, a model body of a localizable geometrical detail of the wheel 
rim and the spatial position of the model body relative to the measuring unit; the recording of an image of the geometrical detail of 
the wheel rim by using the camera; adapting the image of the model body, which results from the model parameters, to the image of 
the geometrical detail of the wheel rim by modifying model parameters of the model, and; tracking the modifications of the model 
parameters of the model during the adaptation. The data concerning the position of the model body of the geometrical detail of the 
wheel rim represent the spatial position of the geometrical detail of the wheel rim and thus the wheel rim itself when the image of the 
model body of the geometrical detail of the wheel rim resulting from the model parameters corresponds with the recorded image of 
the geometrical detail of the wheel rim within predetermined tolerance limits. The invention also relates to a method for measuring 
a chassis and to a chassis measuring device that uses said method and said unit. 
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Veroffentlicht: 

— mit internationalem Rechervfienbericht 



(57) Zusanunenfassung: Ein Verfahren und ein GerSt zur Bestimmung der raumlichen Lage einer Radfelge zu einem MeBgerat, 
das wenigstens eine Kamera aufweist, wobei die Radfelge im Blickfeld der Kamera liegt, umfaBt das Bereitstellen eines Modells, 
das einen ModellkGrper eines lokalisierbares RadfelgenGeometriedetail sowie die raumliche Lage des ModellkSrpers zu dem MeB- 
gerat durch Modellparameter beschreibt, das Erfassen eines Bildes des Radfelgen-Geometriedetails der Radfelge mit der Kamera, 
das Anpassen der aus den Modellparametern resultierenden Abbildung des Modellkorpers an das Bild des Radfelgen-Geometrie- 
details durch Verandern von Modellparametern des Modells, und das Verfolgcn der Veranderungen der Modellparameter des Mo- 
dells beim Anpassen, wobei die Daten beztiglich der Lage des Model lkdrpers des Radfelgen-Geometriedetails die raumliche Lage 
des Radfelgen-Geometriedetails und damit der Radfelge selbst wiedergeben, wenn die aus den Modellparametern resultierende 
Abbildung des Model lkfirpers des Radfelgen-Geometriedetails mit dem erfassten Bild des Radfelgen-Geometriedetails innerhalb 
vorgegebener Toleranzgrenzen tibereinstimmt. Ferner werden ein Verfahren zur Fahrwerkvermessung und eine Fahrwerkvermes- 
sungseonrichtung unter Verwendung des genannten Verfahrens und des genannten GerSts angegeben. 



